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Pos. Bezeichnung Stiick || Pos.| ~C _ABezeichnung Stiick
1 | Haltewinkel 2 8 | Feders¢Reibe 4

2 | Seilrolle 1 9 HF - Kabel=abgsschirmt 1

3 | UKW-Einheit 1 10 | 2409 Flachkabel/ ~ 1
4 | Linkfilter 1 11 | Antriebsseil < 1

5 Bowdenhiille 1 12

6 Endhiilsen , 4 :I'*‘B

7 Schraube M3X10, 4 14 Abschirmhaube fiir Rohre 1

A) Vor der Montage der neuen UKH-EmL"PiSQc_I nachstehende elektrische Teile auszubauen:

B

c

D

)

_—

Réhre: Re1 (UC92). Die verbleibt im Gerit,

Kondensatoren: €20, c21, c22, C25, C%

Widerstande: R11, R12, 2

Spulen: $10/511, $12/513, S14/515, 515}8100é

Leitungen: Simtliche zu den oben genannten Bautei &hz@don Leitungen,

Die vorgenannten Positions-Bezeichnungen beziehen sich auf die Service Do‘kﬁ/@ion fir das betreffende lf;oréi,
Mechanische Arbeiten, (Pos,Eezeichnungen siehe Stickliste,)

Die UKW-Einheit (Pos.3) wird mit 2 Schrauben A und B und 2 Federscheiben (Pos.7 u,B) @r 1terung (Pos,1) be-
festigt, AuBerdem wird der kleine Haltewinkel an der UKW-Einheit mit den Schrauben C und fza

raubt, wia dies

aus Abb, 2 u, 3 zu ersehen ist,

Die Abschirmhaube (Pos,14) wird auf die Réhre der UKW-Einheit gesteckt, Dann wird die Seilrolle (Pos,2) auf der Achse
der UKW-Einheit festgeschraubt, In die Bohrungen E und F des kleinen Haltewinkela werden je eine Endhiilse (Pos,6)
eingesetzt, @

Der Ferroceptor wird%é?{ er Halterung vom Drehko abgeschraubt (Schraube bei 6 und H),

Nun kann die UKW=Einheit mit@%tarungen an der Stelle auf dem Drehko festgesetzt werden, wo vorher der Ferrocep-
tor montiert war, Hierfiir werden 2 uben und 2 Federscheiben (Pos,7 u.8) in die Bohrungen der Halterung {Pos,1)
8o eingesetzt, daB die Schrauben in di#‘g‘ez;lécher auf dem Drehke bei "G" und "H" eingeschraubt werden kinnen,
Zwischen der Halterung (Pos,1) und dem Drehko id’h‘n Stiickchen Hartpapier einzufiigen, da andernfalls SchluBgefahr
zwischen Drehko und Halterung besteht, =

Jetzt werden an der Seite des vorderen Biigels am Empfing ai
(siehe Abb,2), in die je 1 Endhiilse (Pos.6) eingesteckt wird, c
Das Linkfilter (Pos,4) ist an der Stelle des Empfinger-Chassis zu meﬁ@:\n, ap der vorher die Spule 510/511 einge-
baut war, .Q}

s f Bohrungen "K" und "L" von 3 mm @ angebracht

Seilfilhrung, (Siehe hierzu Seilfihrungsplan Abb,1,) € %

Der Drehko des Empfingers wird ganz eingedreht (Zeiger auf Rechtsanschlag). Dann wir @ ilrolle der UKW-Einheit

bis zum linken Anschlag gedreht, Das alte Skalenseil wird nun entfer‘nt,' Das neue Antriebss <:@5.1?] wird von der

Feder, in der Seiltrommel des Drehkos beginnend, einmal rechts um diese Trommel herumgelegt, dann zur Umlenkrolle "M"

und von hier Uber die Antriebsachse "N zur Umlenkrolle "P", dann iber die Achse "N" zuriick zur oberen Endhlilse "K"

gefiihrt, Von hier wird das Seil durch die Bowdenhiille (Pos,5), die in die Endhllse "K" eingesteckt wird, eingezogen,

Das andere Ende @ denhiille wird in die Endhiilse "F" an der UKW=Einheit eingesetzt, Das Antriebsseil wird hier

nun 1 1/2mal links um cngﬂrolle der UKW=Einheit gelegt und durch die Endhiilse "E" und ein Stiickchen Bowdenhllle

zur Endhiilse "L" und von hi Achse "N" zuriickgefiihrt, Hier wird das Seil zweimal im Uhrzeigersinn herumgelegt
und zur groSen Seiltrommel ﬁ%\r'&kgaieitn, wo es noch einmal rechts herumgelegt und dann an der Feder be-

festigt wird, e

Elektrische Anschliisse, th?

1, Die Heizleitung in der UKW-Einheit muB, da es sich~bei~diesem Empfinger um ein Allstromgerit handelt, entsprechend
umgeschaltet werden, Hierfiir ist die L&tfahne "P" a sockel der UKW=Einheit von Chassis-Masse abzutrennen
und mit einem Draht zu verbinden, C e
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Die Heizleitung wird an & iste der UKW=Einheit bei Punkt "Hz" angeldtet, Beide Heizleitungen werden verdrillt
und an die Heizungs-L&étfahnen 4@: renfassung R&1 angeltet, Der Vorwiderstand R6 wird durch einen Draht kurzge=-
schlossen, Die Skalenlampe ist durc pchen von 6 Volt 0,1 Amp, zu ersetzen, Der Masseanschluf der UKW=Einheit
ist auf kirzestem Wege mit dem Empfénger Ej zu verbinden,

2, Die Anodenspannungsleitung wird von der UKH-EinIé(%den Wellenschalterkontakt 24 geflihrt (Pluspotential), (An diesem
Kontakt war vorher der Widerstand R12 angeschlossen,) ! ~

3. Der ZF-Ausgang wird Ubser ein abgeschirmtes HF-Kabel (Pos,9 ilter der UKW-Einheit zum Linkfilter (Pos,4) auf dem
Chassis gefiihrt, Das Filter wird entsprechend Abb,4 angeschlosse @'t dem freigewordenen Wellenschalterkontakt 6

verbunden,

4, Die Antennenbuchsen der UKW-Einheit werden mit den Kondensatoren C15 und C;%dm Anténnenbuchsen des Empfingers)
iiber ein 240 f=Kabel (Pos,10) verbunden,

5, Zum Abgleich der beiden neuen Filter "X" und "Y" ist das MeBsendersignal von 10,7 MHz an deA chirmhaube der Rohre
ucces (auf der UKW-Einheit), die fiir die=

sen Zweck von Masse freigelegt wird, zu

Seilrolle der
UKW- Einheit

filhren, Der Abgleich dieser Filter erfolgt

auf max,Output, Der Ah@cz? der librigen M
en

ZF-Kreise wird entsprech ;H'gleich-
anleitung fiir das o,g, Gerit vorgaﬁuﬁn.
Sollte beim Trimmen der ZF-Kreise Schwihg-
neigung auftreten, so kénnen die ZF-Filter

mit einem Widerstand bedimpft werden, ‘:{/77

vorderer Biigel am .
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